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Einfiihrung

In diesem Handbuch werden die Merkmale, der Betrieb, die Kalibrierung und die Wartung des Aqua TROLL
400-Instruments beschrieben. Informationen zu Kommunikationsregistern und Programmierung finden
Sie im Modbus- und SDI-12-Referenzhandbuch.

Umfang

Dieses Handbuch enthalt die folgenden

Informationen. Kapitel 1 - Einflhrung

Kapitel 2 - Sicherheit

Kapitel 3 - Allgemeine

Spezifikationen Kapitel 4 -

Sensorspezifikationen Kapitel 5 -

Geratelibersicht Kapitel 6 -

Systemkomponenten Kapitel 7 -

Sondeneinrichtung

Kapitel 8-Kommunikationseinstellungen und
Sensorkalibrierung Kapitel 9-Steuergerateanforderungen und
-anschliisse Kapitel 10-Pflege und Wartung

Kapitel 11 - Konformitatserklarung

Informationen zu Modbus-Registern und zur SDI-12-Programmierung finden Sie im Modbus- und SDI-12-
Referenzhandbuch.

Seriennummer Standort

Die Seriennummer befindet sich auf dem grofRen Etikett am Gehduse des Gerats. Die Seriennummer wird
in das Gerat programmiert und in der Steuerungssoftware angezeigt.

Sicherheit
Elektrische Sicherheit

Die Elektroinstallation muss von entsprechend geschultem und qualifiziertem Personal durchgefiihrt werden.
Nachdem das abisolierte und verzinnte Kabel ordnungsgemall mit dem Steuergerat verdrahtet wurde,
kann der Benutzer das Gerat liber den Twist-Lock-Anschluss sicher mit dem Kabel verbinden.
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Allgemeine Spezifikationen

Betriebstemperatur -5 bis 50° C (23 bis 122°F)

Lagertemperatur -40 bis 65° C (-40 bis 149° F)

4,7cm (1,85in.) OD x 26,9 cm (10,6 in.) mit

Abmessungen installierter Drossel (beinhaltet nicht den
Anschluss)
Gewicht 694 g (1.53 Ibs)

. PVC, Edelstahl 316, Titan, Acetal, Viton®, PC/ PMMA
Benetzte Materialien

IP68 mit allen Sensoren und angeschlossenem Kabel.
IP67 mit entfernten Sensoren und abgenommenem
Kabel.

Umweltbewertung

Lesegeschwindigkeit 1 Messwert alle 5 Sekunden (keine interne
Protokollierung)
Erforderlich: 8-36 VDC (keine interne Batterie).

Strom Messstrom: 16 mA @ 24 VDC. Ruhestrom: 40 pA @
24 VDC

In-Situ Con TROLL® PRO System; In-Situ TROLL®
Link Telemetrie 101 oder 201 System; SCADA/PLC;
und Datenlogger, Probenehmer, Regler und
Telemetriesysteme von Drittanbietern.

Schnittstelle

Das anpassbare, nicht belliftete (absolute)

Kabel RuggedCable® System ist entweder aus Tefzel® oder
Polyurethan erhaltlich.

Garantie 2 Jahre

Anmerkungen Die Spezifikationen kénnen ohne vorherige

Ankiindigung geandert werden. Viton ist eine
eingetragene Marke von DuPont Performance
Elastomers L.L.C.
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Sensor-Spezifikationen

Spezifikationen fiir Fiillstands-, Tiefen- und Drucksensoren

Genauigkeit Typisch +£0,1% FS bei 15° C; £0,3% FS max. von 0 bis 50° C
Bereich 76 m (250 ft); absolut (nicht beliftet)

Auflésung +0,01% FS oder besser

Sensor-Typ Festgelegt

Reaktionszeit Unmittelbar im thermischen Gleichgewicht

Druck: psi, kPa, bar, mbar, mmHg, inHg

Mafieinheiten Hohe: mm, cm, m, in, ft

Methodik Piezoresistiv; Keramik

Spezifikationen des Leitfdhigkeitssensors

Genauigkeit Typisch £0,5% + 1 uS/cm; maximal £1%.
Bereich 5 bis 100.000 pS/cm

Auflosung 0,1 uS/cm

Sensor-Typ Festgelegt

Reaktionszeit Unmittelbar im thermischen Gleichgewicht

Tatsachliche Leitfahigkeit (uS/cm,
mS/cm) Spezifische Leitfahigkeit (uS/cm,
mS/cm) Salzgehalt (PSU)

Insgesamt geldste Feststoffe (ppt, ppm)
Widerstand (Ohm-cm)

Dichte (g/cm3)

MafReinheiten

Methodik Standardmethoden 2510 EPA 120.1
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RDO (Optischer Sensor fiir gelosten Sauerstoff) Spezifikationen

Genauigkeit +0,1 mg/L von 0 bis 20 mg/L

9 +2% des Messwerts von 20-60 mg/L
Bereich 0-60 mg/L
Auflésung 0,01 mg/L
Sensor-Typ Fest mit austauschbarer RDO-Sensorkappe (Lebensdauer: typisch 1 Jahr)
Reaktionszeit RDO X-Cap: T63<15 sec, T90<45 sec, T95<60 sec

RDO Fast Cap: T63<3 sec, T90<30 sec, T95<45 sec

MaReinheiten mg/L, % Sattigung, ppm
Methodik EPA-zugelassene In-Situ-Methoden 1002-8-2009 1003-8-2009 1004-8-2009

ORP-Sensor Spezifikationen

Genauigkeit +5,0 mV

Bereich +1400 mV

Auflésung 0,1 mV

Sensor-Typ Auswechselbarer pH/ORP-Kombisensor
Reaktionszeit <15 Sek.

MaReinheiten mV

Methodik Standardmethoden 2580
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pH-Sensor Spezifikationen

Genauigkeit +0,1 pH-Einheit von 0 bis 12 pH-Einheiten
Bereich 0 bis 14 pH-Einheiten

Auflésung 0,01 pH-Einheit

Sensor-Typ Auswechselbarer pH/ORP-Kombisensor

Reaktionszeit

<15 Sek., pH 7 bis pH 4

Mafeinheiten

Methodik

pH-Einheiten

Standardverfahren 4500-H+ EPA 150.2

Spezifikationen des Temperatursensors (Fiihler)

Genauigkeit +0.1°C

Bereich -5 bis 50° C (23 bis 122°F)
Auflésung 0,01° C oder besser
Sensor-Typ Festgelegt

Reaktionszeit T90<120 sec

Mafeinheiten

Methodik

Celsius, Fahrenheit

EPA170.1
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Ubersicht iiber die Instrumente

Instrument Beschreibung

Das Aqua TROLL 400 Instrument ist eine Multiparametersonde fiir die Wasserqualitat. Die Sensoren fir
gelosten Sauerstoff, Leitfahigkeit, Druck und Temperatur sind in das Gerat integriert. Der pH/ORP-Sensor
und die RDO-Sensorkappe sind austauschbar.

Das Gerat ist fir die Verwendung mit einem SPS/SCADA-System oder einem anderen
Datenerfassungsgerat vorgesehen. Es verfligt nicht liber eine interne Stromversorgung oder einen
internen Datenlogger. Das Gerat verfligt iber Modbus RS485- und SDI-12-Schnittstellen zur Verwendung
mit einer externen Steuerung.

Systemkomponenten
Das System umfasst die folgenden Komponenten.

Integrierte Sensoren: RDO, Leitfahigkeit, Druck und Temperatur
Steckbarer pH/ORP-Sensor
« Classic Cap, Fast Cap oder RDO-X Sensor Cap. Die Fast Cap ist im Lieferumfang des Gerats enthalten.
+ Drosselklappe aus Edelstahl
Kalibrier- und Aufbewahrungsbecher
und Kabel Zubehor separat erhaltlich
+ Ersatz-RDO-Sensorkappe
Ersatz-pH/ORP-Sensor

« Kalibrierungsset (enthalt Kalibrierungsbecher, 3 Schwammplattchen, belliftete Kappe und
Aufbewahrungskappe)

- Abisolierte und verzinnte Kabel - Lange anpassbar
Wartungskit

Komm-Bausatz
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Abmessungen der Sonde mit eingeschalteter Drossel

[296.49]
n.7

[269.11]
10.6

[118.24]
47

AL

Gesamtlange mit Stecker

296,49 mm (11,7 in.)

Gesamtlange ohne Stecker

269,11 mm (10,6 in.)

Lange des Begrenzers

118,24 mm (4,7 in.)

Durchmesser

Abmessungen der Sonde mit ausgeschalteter Drossel

47 mm (1,85 in.)

Sensorlange %1 ,09 mm (3,2 Zoll)
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Sensoren

Zu den Sensoren gehoren optische RDO (Rugged Dissolved Oxygen), pH/ORP, Leitfahigkeit, Druck und
Temperatur.

/0

1 Drucksensor 76 m (250 ft)

2 pH/ORP-Sensor

3 Leitfahigkeitssensor

4 Temperatursensor

5 RDO-Sensor

Kabel

Das Kabel enthalt eine Twist-Lock-Verbindung zum Gerat und einen abisolierten und verzinnten
Abschluss, der mit einem Steuergerat verdrahtet werden muss. Die Kabellange ist anpassbar. Die
maximale Lange betragt 1.219 m (4.000 ft) fir Modbus-Ausgang und 60,9 m (200 ft) fiir SDI-12-Ausgang.

VuSitu Mobile App

Die VuSitu Mobile App wird mit einem Android- oder iOS-Gerat verwendet, um die Sensoren zu kalibrieren
und die Gerateeinstellungen fiir die Kommunikation mit einer Prozesssteuerung oder einem Datenlogger
zu konfigurieren. Weitere Einzelheiten finden Sie im Abschnitt Kommunikationseinstellungen und
Kalibrierung.

Win-Situ 5 Software

Die Win-Situ 5 Software wird auf einem Desktop-Computer verwendet, um die Sensoren zu kalibrieren und die
Gerateeinstellungen fiir die Kommunikation mit einem Prozessregler oder Datenlogger zu konfigurieren. Weitere
Einzelheiten finden Sie im Abschnitt Kommunikationseinstellungen und Kalibrierung.
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Sonde einrichten

Die Sonde wird mit einem Aufbewahrungsstecker und einer Staubschutzkappe geliefert.

Staubschutzkappe fiir den RDO-Sensor.
1 (Bringen Sie die RDO-Kappe an, bevor
Sie das Instrument einsetzen).

pH/ORP-Stopfen. (Entfernen Sie den

2 Aufbewahrungsstopfen und installieren
Sie den pH-/ORP-Sensor, bevor Sie das
Gerat einsetzen).

Staubschutzkappe auf dem Twist-Lock-
Kabelstecker.
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Installieren der Sensoren

£
‘@t
% fn. Site,

. B

Drehen Sie die Drossel Suchen Sie den Behdlter  Entfernen Sie die Richten Sie die geschlitzte

von der Sonde ab. mit der RDO- Staubkappe vom RDO- Kante der RDO-Kappe auf
Sensorkappe und Sensor. die flache Kante des RDO-
nehmen Sie die Kappe Sensors aus. Driicken Sie
ab. die Kappe fest in ihre

Position.

Entfernen Sie den

orangefarbenen Stecker Drehen Sie die Drossel
vom pH/ORP-  Richten Sie den pH- wieder auf die Sonde.
Sensoranschluss. /ORP-Sensor anhand der

Ausrichtungsmarkierung
en richtig auf den
Anschluss aus und
driicken Sie ihn fest an.
Driicken Sie, bis der
Sensor vollstandig in
den Anschluss
eingeflhrt ist.

& Wichtig: Vermeiden Sie es, die Sensorlinse und das Sensormaterial auf der Oberseite der Kappe

7zu bertihren.

& Wichtig: Die RDO-Sensorkappe und der pH-/ORP-Sensor miissen fest installiert sein, damit kein
Wasser in das Gerat eindringen kann.
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Uber VuSitu

VuSitu ist die mobile Benutzeroberfliche und  Steuerungsanwendung fir  In-Situ-
Wasserqualitatsmessgerate. Sie kdnnen VuSitu auf mobilen Geraten mit Android-Betriebssystem 4.4,
Bluetooth 2.0 und neuer verwenden. Laden Sie die neueste Version der App aus dem Google Play Store
unter play.google.com herunter.

Mit VuSitu konnen Sie die folgenden Aufgaben erledigen:

Anzeige von Live-Messwerten, die alle 10 Sekunden aktualisiert werden
Parameter und Einheiten andern
+ Einrichten eines Datenprotokolls
« Daten aufzeichnen
E-Mail-Daten im Tabellenkalkulationsformat
Daten auf ein mobiles Gerat herunterladen
« Daten von einem mobilen Gerat auf einen Computer tibertragen
+ Organisieren von Daten nach Standort

Sensoren kalibrieren und Berichte anzeigen

Bildschirm des angeschlossenen Instruments

=)

MenU @2 Connected Instrument : Zugang zu
Hilfeinforma
N Aqua TROLL 400Vented
Y SN 793661 vi.48 &
Instrument Time: 1:25 PM
\ 2/15/2022
Nehmen Sie einzelne
Messwerte auf oder % Live Readings
zeichnen Sie
Limimtbiimssimuliole fia Zesani & Calibrations Kalibrieren Sie die
£+ Instrument Settings <
Trennen Sie die Zugriff auf die
App vom Gerit. @ Disconnect Gerateuhr und die
~ Finstelllinaen
1l O ¢

. : 7
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VuSitu-Meniioptionen

Die in der VuSitu Mobile App verfligbaren Funktionen variieren leicht, je nachdem, mit welchem
Gerat sie verbunden ist.

= N\ =

@ VusSitu

-®- Connect

Data Files
Data Files

9 Locaticns

9 Locations _." Low-Flow Testing

1

2 LowFlow Testina

Tippen Sie auf das Einige Funktionen sind nicht
Meniisymbol oben links verfligbar, wenn VuSitu nicht
auf dem Bildschirm, um mit einem Gerat verbunden ist.
die Optionen
anzuzeigen.

Aqua TROLL 600 - SN 800837

@ Add Location

Live Readings Rate: 2 secongp "
@ Der Bildschirm mit den Live-Messwerten zeigt alle zwei Sekunden die vom Gerat gemessenen
Werte an. Sie konnen diese Messwerte speichern und sie per E-Mail oder Cloud-Speicher

winitar~nahan

Schnappschuss-Modus

v pH 580pH

pHmV 73.4mv

3:55 CAZT]

ORP 3814mV
° All Locations
Live Log Snapshot

[=E‘ Device Location
FE2 2/23/2021 34939 PM

[EL snapshot-2/23/2021
Tippen Sie auf die BH_ Tippen Sie oben rechts
Schaltflache unten links, auf Standort andern,
um zwischen den Modi um diese Daten mit
Schnappschuss und einem anderen
Live-Messung Standort zu
verknipfen.

VuSitu bestatigt die
neue Snapshot-Datei.

Zeigen Sie die Datei auf dem
Bildschirm Datendateien an.

New Snapshot File Created
&, snapshot - 2021-02-23 o

All Snapshots for today will be stored in
this file.

A new Snapshot file is created each day
you record a Snapshot reading.
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Wahlen Sie den
gewunschten Speicherort
und driicken Sie auf
Speichern in der rechten
unteren Ecke des
Bildschirms.

um einen
Schnappschuss zu
erstellen.

Tippen Sie auf Einzelne
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Modus "Live-Lesungen

pHmV 1647 mV

[

-
pH 580pH pH 586pH

ORP 4032 mV

pHmMV 734my

4|

pHMV 69.6my

ORP 381.4mV

< |

.
Tippen Sie auf die Tippen Sie auf Tippen Sie auf Tippen Sie auf Speichern
Schaltflache unten Das Gerat nimmt alle Aufzeichnung. VuSitu in, wenn Sie die Live
links, um vom zwei Sekunden eine zeigt eine Readings-Datei per E-Mail
Schnappschussmodus Messung vor. Zusammenfassung der oder in einem Cloud-
in den Modus fr Live- Daten der Live- Speicher freigeben
Messungen zu Messungen an. mochten.
wechseln.

VuSitu-Daten

@ Sie kdnnen eine Datendatei von lhrem mobilen Gerat tber Bluetooth auf einen PC ibertragen,
sie per E-Mail an sich selbst oder eine beliebige giiltige E-Mail-Adresse senden oder sie auf
Google Drive hochladen.

Gemeinsame Nutzung von Daten
5 — N e — N

222 @&t [o R VR

Aqua TROLL 600 - SN 800837
Q@  AllLocations

@ Connected Instrument

-, Aqua TROLL 600
° SN 800837

B LweR*‘in* /

Dat¥ies

Q@ Locations

Cancel

X Low-Flow Testin¥

Wahlen Sie Tippen und halten Sie

Datendateien aus dem  den Namen des

Men in der oberen Protokolls, das Sie oder eine andere
linken Ecke des freigeben mochten. Freigabeoption.
Bildschirms.

@ Um Daten lokal auf lInhrem mobilen Gerét zu speichern, exportieren Sie sie in eine
Dateiverwaltunas-Aob eines Drittanbieters.

Anzeigen von Daten auf einem Mac oder PC

Sie mussen lhre Dateien extrahieren, um sie anzuzeigen. Auf einem Mac doppelklicken Sie
dazu auf den Zip-Ordner. Auf einem PC klicken Sie mit der rechten Maustaste auf den Ordner

nnAd wihlan CGa Evévahiavan f“\'F’Fnon Cin Aann lhra Natainn in Eveal
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Auswdhlen mit Langdruck und Streichen

— N

— B

146 @@ 2

Aqua TROLL 600 - SN 800837

0 All Locations

Live Log Snapshot

] BL snapghot-z/23/2021
7

MQ&\
00 1 Lty )
= f*Tﬁ??.é_/

146 @@+

Aqua TROLL 600 - SN 800837

0 All Locations

Live Log Snapshot

El HQ
B Do -ue

ocation g
41,00 PM u L‘

AT600 30

21072

Aqua TROLL 600 - SN 800837
Q All Locations

% vve [ rog [ snapshat
[ B snapshot-2/2
=] HQ

=] Device Locatlp
O L-'J—’ 2723420,

2114100

Halten Sie ein beliebiges
Element in einer
Dateiliste gedrickt. Sie
konnen nun mehrere
Dateien auswahlen.

Driicken Sie und
streichen Sie nach
links, um die Symbole
zum Loschen und
Freigeben
einzublenden.

Driicken Sie und wischen Sie
nach rechts, um das
Freigabesymbol anzuzeigen.

VuSitu Standorte

Uber VuSitu-Standorte

Ein VuSitu-Standort stellt den physischen Ort dar, an dem ein Instrument Daten sammelt. Sie kbnnen einen
VuSitu-Standort fiir jede Messstelle erstellen. Wenn Sie keinen Standort erstellen, wird flr Ihre Daten
standardmallig der "Geratestandort" verwendet. Standortnamen werden auf dem Bildschirm fiir Live-

Messungen, in Snapshot-Dateien und in Protokolldateien angezeigt.

Wie man einen Standort erstellt

Wahlen Sie im
Hauptmenu
Standorte.

Q+ Add Location

Ao‘ !

Tippen Sie auf die
Schaltflache oben
rechts, um den

TakpelsR Jansiaidort

Ihres Mobilgerats zu
bestimmen.

\
/

Tippen Sie auf das
Stecknadelsymbol,
um den Standort auf
der Karte

festzulegen.

4 i\ 2]
= f : ‘ \ Q TestSite #3
3 @ VuSitu - ) o
> Comnect e T o OvAE Ay
= @2 Locations i { @ New Location i -
. '
Data Files \N'/7 ra .
N ] 7 Q+ Add Location g, Q TestSite #3 —
Q Locations e - ~ — P @
. © Gomanyy Ukaine' 1|
.." Low-Flow Testing - e
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Geben Sie einen Namen Tippen Sie ggf. auf

fir den Ort ein. Sie das

kénnen auch Notizen Kamerasymbol,

hinzuftigen. um ein Foto des
neuen Standorts
zu machen.

Alternativ kdnnen Sie die Werte fiir Breiten- und Langengrad manuell eingeben und auf
Ubernehmen tippen. Oder tippen und halten Sie einen bestimmten Punkt auf der Karte, um

AAvt aina Charlnadal ahanillacnan
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Wie man einen Standort auswahlt

@ Die Daten werden mit dem Standort verknupft, der auf dem Bildschirm Live-Messungen
angezeigt wird. Nachdem Sie einen Standort erstellt haben, mussen Sie ihn auswahlen, damit
Ihre Daten mit dem Standort verknlipft werden kénnen.

N

@ VuSitu

-9 Connect

Data Files

Q Logati
7 .
x Low-FIow&J

Waéhlen Sie im MenU
der App die Option
Standorte.

So bearbeiten oder loschen Sie einen Standort

Q Ho e

st Site: '@

(o A

@2 Vusitu

-9 Connect

Data Files

\,

Q Logaii

7> .
"y Low—FIoww

Wahlen Sie im MenU
der App die Option
Standorte.

Tippen Sie auf einen Ort,
um ihn auszuwahlen.

@ Live Readings
AquaTROLL 600 Vented - SN 458014

HQ
Fort Collins, CO
Change Location >

Pressure 0.01 psi

N 2:39pm

\ J
Tippen Sie auf den Ort,
den Sie 16schen
mochten, und wischen
Sie nach links. Tippen

Sie auf das
Papierkorbsymbol.

Neue Live-Messdaten
werden mit diesem
Standort verknipft, bis
Sie einen anderen
auswahlen.

/\ Confirm Delete
TestSite#3
Delete | i ancel

Bestatigen Sie durch Tippen auf

Loschen.
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Kalibrierung von Sensoren in VuSitu

& Tragen Sie bei der Kalibrierung der Sensoren und der Bedienung des Gerats stets eine geeignete
personliche Schutzausristung und wenden Sie die richtige Labortechnik an.

Kalibrieren des pH-Sensors

| | (& Calibrations
& Level

& RDO Saturation

B2 Live Readings ‘
N/

Calibrat
& cali rons-

& \nstrumemsfngs .

& RDO Concentration

@ Discannect a CUHdUCTiv"y
& pH_\ 7/
a Dﬂplw.
\ / & Quick-Cal (my
Wahlen Sie im Wabhlen Sie die Option

Hauptmen die Option
Kalibrierungen.

{(Z£ pH calibration
Aqua TROLL 440 - SN 340676

(@ Choose calibration 1o perform

(®) 1-PointWaljpearlin

int®
O z-PuMau "

‘ ,ammiwahl
der durchzufétfenden

Kalibrierungspunkte.

B [ e 30 WA W04

«@o+<(

Fillen Sie die pH-
Pufferlésung in den
Kalibrierbecher, bis sie die
Falllinie erreicht. Setzen Sie
dann den Aqua TROLL 400
so in den Kalibrierbecher
ein, dass die Drossel (das
Metallende) nach unten
zeigt.

VuSitu erkennt automatisch den pH-Wert Ihrer Pufferldsung. Warten Sie einige Sekunden auf die
Stabilisierung. Wenn Sie in dem griinen Feld unten auf dem Bildschirm "Stabilisiert" sehen, klicken Sie auf

Akzeptieren.

7 o

L

[ e—— \

{ @ pH Calibration
Aqua TROLL 490 - SH 340676

& calibration Paint 1 ¢f 1

pH Buffer 4 pH
beecied
Temperature 2221 °C (]
pH 454 pH 0
pHmY 1602 mv []
Stabilized &

3 0 .4 W50

@ Sie kénnen die Kalibrierung in der Stufe Nominal akzeptieren oder warten, bis sie sich vollstandig

stabilisiert hat.
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Kalibrieren Sie den robusten Sensor fiir gelosten Sauerstoff (1-Punkt)

Der optische Rugged Dissolved Oxygen Sensor ist sehr stabil. Die Werkskalibrierung sollte Messwerte mit einer
Genauigkeit von 3 % ergeben. Wenn Sie Messwerte mit hoherer Genauigkeit benétigen, empfehlen wir Ihnen,
eine 1-Punkt-Kalibrierung mit 100 % wassergesattigter Luft wie unten beschrieben durchzufiihren.

100% wassergesittigte Luft Kalibrierung

1.

Wahlen Sie im Hauptmen die Option Kalibrierung und Einstellungen.

2. Wahlen Sie im Men Kalibrierungen die Option RDO-Sattigung.
3.
4

. Vergewissern Sie sich, dass die belliftete Kappe auf dem Kalibrierungsbecher angebracht ist und

Fir eine 1-Punkt-Kalibrierung wahlen Sie 100 % Sattigung.

ein mit Wasser gesattigter Schwamm auf dem Boden des Bechers liegt.

5. Nachdem die Kalibrierung stabil ist, wahlen Sie Akzeptieren.

7.

Die Kalibrierungswerte werden auf den Sensor angewendet und auf dem Bildschirm angezeigt. Sie
konnen einen vollstandigen Kalibrierungsbericht fiir alle Sensoren anzeigen oder "Fertig" wahlen,
um zum Kalibrierungsmen zurlickzukehren.

Nehmen Sie den Schwamm aus dem Kalibrierungsbecher.

Kalibrieren des robusten Sensors fiir gelosten Sauerstoff (2-Punkt)

Wir empfehlen Ihnen, die Kalibrierung mit 0 % Sauerstoff nur dann durchzufiihren, wenn Sie gel6sten
Sauerstoff in einer Konzentration von weniger als 4 mg/L messen wollen.

100% wassergesittigte Luft Kalibrierung

1.

Wahlen Sie im Hauptmen die Option Kalibrierung und Einstellungen.

2. Wahlen Sie im Men Kalibrierungen die Option RDO-Sattigung.

3. Fur eine 2-Punkt-Kalibrierung wahlen Sie 100% und 0% Sattigung.

4. Vergewissern Sie sich, dass die bellftete Kappe auf dem Kalibrierungsbecher angebracht ist und
ein mit Wasser gesattigter Schwamm auf dem Boden des Bechers liegt.

5. Nachdem die Kalibrierung stabil ist, erscheint eine Aufforderung zur Vorbereitung des nachsten
Kalibrierungspunkts.

0-Punkt Kalibrierung

1. Nehmen Sie den Schwamm aus dem Kalibrierungsbecher.

2. Fullen Sie den Kalibrierbecher bis zur Fulllinie mit Natriumsulfit. Stellen Sie das Gerat in den
Kalibrierbecher.

3. Wahlen Sie Weiter.

4. Nachdem die Kalibrierung stabil ist, wahlen Sie Akzeptieren.

5. Die Kalibrierungswerte werden auf den Sensor angewendet und auf dem Bildschirm angezeigt. Sie
konnen einen vollstandigen Kalibrierungsbericht fiir alle Sensoren anzeigen oder "Fertig" wahlen,
um zum Kalibrierungsmen zurlickzukehren.

6. Spiulen Sie die Sensoren und die Drossel mit DI-Wasser ab.
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Kalibrierung des robusten Sensors fiir gelosten Sauerstoff mithilfe der Konzentration

Die bevorzugte Methode zur Kalibrierung des RDO-Sensors ist die 1-Punkt-Kalibrierung mit 100 %
Sattigung. Sie kénnen den Sensor jedoch auch mit einer Konzentrationsmethode kalibrieren.

1. Wahlen Sie im Hauptmen die Option Verbundenes Gerat.

Wahlen Sie Kalibrierungen.

Wasserhahn RDO-Konzentration.

Legen Sie das Gerat in die Referenzlésung und tippen Sie auf Weiter.
Geben Sie den Wert der Referenzlésung ein.

Nachdem die Kalibrierung stabil ist, wahlen Sie Akzeptieren.

N o v s W

Die Kalibrierungswerte werden auf den Sensor angewendet und auf dem Bildschirm angezeigt. Sie
kdnnen einen vollstandigen Kalibrierungsbericht fiir alle Sensoren anzeigen oder "Fertig" wahlen,
um zum Kalibrierungsmenu zurlickzukehren.

RDO Salzgehalt Einstellung

Der Aqua TROLL 400 verfiigt tiber eine automatische Salzgehaltskompensation. Diese Funktion ist
standardmaBig aktiviert. Um den Kompensationswert zu andern, gehen Sie wie folgt vor:

— (ErE——

[ exm—

ba 3 Salinity s used in the calculation of Dissolved Oxygen.
Live Readings :
Select the composition of the water you
& calibrat <@ BRI plan 1o measure
alibrations
£ - ] lnswmentSetl'ng\ ' / 2 Ins‘tmmemclo& l / Automatic (recommended)
i
- I i
P £ Salinity Settingas Fresh wah(u!v/
» - £+ Specific Gravit Ain . . p—
pac Ve 9 Brackish W;
L 3 L
£+ Total Dissolved Solids QJ Salt Water (42 PSU)
\ // £ Level Mode ® Custom: 21
=~ \ :

r

Vom Instrument
Einstellungen die
Option
Salzgehaltseinstellun
g.

Instrument auswahlen
Einstellungen im Menu
am unteren Rand des
Bildschirms.

Geben Sie lhr gewtinschtes
Salinitatskompensationseins
tellung und driicken Sie auf
Speichern.
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Kommunikationseinstellungen

Bevor Sie das Gerat fiir die Zusammenarbeit mit lhrem SPS/SCADA-System programmieren, miissen Sie
mit einem TROLL Com, einem AC/DC-Wandler und der Win-Situ 5 Software die entsprechenden
Kommunikationseinstellungen vornehmen. Die Software kann auch zur Kalibrierung von Sensoren und zur
Wiederherstellung der Werkskalibrierung und der Kommunikationseinstellungen verwendet werden.

Anschlief3en des Gerdts an den Computer

Mit einem direkt angeschlossenen TROLL Com-Kommunikationsgerat, das mit einem AC/DC-Netzteil betrieben
wird, kdnnen Sie den Aqua TROLL 400 an einen Computer anschliel3en, auf dem die Win-Situ 5 Software Version
5.6.22 oder hoher lauft.

Verbinden Sie das Gerdt mit der Win-Situ 5 Software

Installieren Sie die Win-Situ 5 Software von www.in-situ.com. Vergewissern Sie sich, dass Sie das
Kontrollkéstchen fiir die Installation der USB-Treiber aktivieren. Offnen Sie die Win-Situ 5 Software und
klicken Sie auf die Schaltflache Verbinden, um eine Verbindung zum Gerat herzustellen.
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Win-Situ Software

Registerkarte Daten

% win-situ® 5 1 _ol x|
File Edit View Tools Preferences Help

= C:\Users\mcrowell\Documents\WinSitu Data'
j Connections
®-Z7 Site Data
(127 Exported Data
i35 Manuals

Bildschirm-Element Definition

Der abgezogene Stecker zeigt an, dass das Gerat nicht mit der Software
kommuniziert. Klicken Sie auf, um die Kommunikation mit einem
angeschlossenen Gerat herzustellen.

'ﬂ

Der verbundene Stecker zeigt an, dass das Gerat mit der Software
kommuniziert. Klicken Sie auf , um die Verbindung zwischen der Software und
dem Gerat zu trennen.

Auf der Registerkarte "Home" werden Echtzeit-Messwerte des Gerats
angezeigt. Wenn die Verbindung zum Messgerat zum ersten Mal hergestellt
wird, zeigt die Software einen Messwert aller verfligbaren Parameter in
hellgrau an. Sie muissen auf die Schaltflaiche "Wiedergabe" am unteren Rand
des Bildschirms klicken, um die Echtzeit-Messwerte anzuzeigen.

Die Registerkarte Protokollierung zeigt eine Liste der im angeschlossenen
Messgerat gespeicherten Protokolle an. Wenn Sie auf die Registerkarte
Protokollierung klicken, kann es einen Moment dauern, bis die Software die
Informationen vom Gerat abruft. (Gilt nicht fiir den RDO PRO-X und den Aqua
TROLL 400).

Auf der Registerkarte Sensoren sind die Sensoren des angeschlossenen Gerats
mit ihren Seriennummern und den Daten der Werkskalibrierung und der
Benutzerkalibrierung aufgefiihrt. Verwenden Sie die Schaltflachen auf dieser
Registerkarte, um Sensoren zu kalibrieren, die eine Benutzerkalibrierung
unterstiitzen, und um Sensoren zu konfigurieren, die vom Gerat unterstitzt
werden.

PR
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Die Registerkarte "Gerate-Setup" ermdglicht den Zugriff auf
Gerateinformationen und -einstellungen wie Geratename, Seriennummer,
Firmware-Version, Kommunikationseinstellungen, Diagnose und Optionen fiir
das Zurlicksetzen auf Werkseinstellungen.
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Kommunikationsausgdnge einstellen

Uber die Registerkarte "Gerateeinstellungen” kénnen Sie auf Kommunikationseinstellungen,
Gerateinformationen und -status, Werksriickstellung, Diagnose und Alarmeinstellungen zugreifen. Das
Gerat kann Giber Modbus- oder SDI-12-Protokolle kommunizieren. Das Gerat kann jedoch jeweils nur eines

der Protokolle verwenden.

LI T =lolx]

ST AR IH
- 231:54 P

i Dewee Malflinction

— Pl T St
& Lowe Battery
s ][ ESisRH = Setclads :m i e
~— Devee Fromene Lindate
Arvphabls Fimiare VYersons
| <hin Frwwase Foaned = ,J:;lc | Diagrastics

ikt I SOL-12 Sehg o | Pochus Sehp | Al Sebi,. » I
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Modbus-Einrichtung

Klicken Sie auf die Schaltflache Modbus-Setup und weisen Sie die Gerateeinstellungen entsprechend den

Anforderungen Ihrer Steuerung zu. Die Modbus-Register des Gerats finden Sie im Modbus- und SDI-12-
Referenzhandbuch.

i [

| Agua TRQLI;' 400

1-970-498-1500 30 www.in-situ.com


http://www.in-situ.com/

SDI-12-Einrichtung

Mit dem SDI-12-Setup kdnnen Sie die Gerateadresse einstellen, die Parameter auswahlen, die Sie
protokollieren mochten, und die Reihenfolge festlegen, in der die Parameter in Ihrem SCADA-System oder
in der Datenlogger-Datei erscheinen sollen. Weitere Informationen finden Sie im Hilfemenu der Win-Situ 5
Software. Informationen zur SDI-12-Programmierung finden Sie im Modbus- und SDI-12-

Referenzhandbuch.

R Win-SituE 5

Fie Edt lUes Toos Prefererces fHelp
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—Marusl Time Set LI
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Daten anzeigen und aufzeichnen

Auf der Registerkarte Home konnen Sie Daten fiir die aktivierten Parameter anzeigen. Graue Werte zeigen an,
dass das Gerat keine Live-Daten abruft. Um Live-Daten abzurufen, klicken Sie auf die Schaltflache Play.

Bildschirm-Element Definition

Uber die Schaltfliche Standorte kénnen Sie einen Standort hinzufiigen,
bearbeiten oder I6schen. (Gilt nicht fiir Aqua TROLL 400 und RDO PRO-X.)

E Mit diesen Symbolen kénnen Sie den Speicher- und Batterieverbrauch fiir ein

Gerat mit interner Protokollierung anzeigen. (Gilt nicht fiir Aqua TROLL 400

und RDO PRO-X.)

Mit diesem Symbol kdnnen Sie den Protokollierungsstatus flir ein Gerat mit
interner Protokollierung anzeigen. (Gilt nicht fiir Aqua TROLL 400 und RDO PRO-
X.)

Das Alarmsymbol liefert zusatzliche Informationen zum Geratestatus.

Grun-Keine  Alarme  oder
Warnungen Gelb-Eine oder
mehrere Warnungen Rot-Eine
oder mehrere Alarme

i

Bewegen Sie den Mauszeiger Gber das Alarmsymbol, um eine Beschreibung
anzuzeigen. Klicken Sie auf die Registerkarte "Gerateeinstellungen”, um
detaillierte Informationen tiber den Alarm oder die Warnung zu erhalten.
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(Gilt nicht fir Aqua TROLL 400 und RDO PRO-X.)

Die Systemzeit wird auf der linken Seite angezeigt. Die Geratezeit wird auf der
rechten Seite angezeigt. Die Uhren werden einmal alle zwei Sekunden
aktualisiert. Wenn die Geratezeit in rot angezeigt wird, weicht sie von der
aktuellen Systemzeit ab und sollte synchronisiert werden.

Mit der Schaltflache Zeitsynchronisation kdnnen Sie die aktuelle PC-Zeit in das
Gerat schreiben. Wenn Sie die Uhr des Gerats auf eine andere Zeit als die
Systemzeit (PC-Zeit) einstellen missen, verwenden Sie die Schaltflache Uhr
einstellen auf der Registerkarte Gerateeinstellung.

Die Zahleransicht zeigt die letzten bekannten Parameterwerte mit den
aktuellen Einheiten und dem Zeitstempel an. Die Messwerte sind so groB3, dass
sie den gesamten Bildschirm einnehmen. Dies ist die Standardanzeige auf der
Registerkarte Home. Wenn der Typ schwarz ist, werden die Messwerte in
Echtzeit aktualisiert.

Die Listenansicht ist eine fortlaufende Liste der neuesten Datensatze. Neue
Messwerte werden fortlaufend oben in der Liste hinzugefligt und alte Messwerte
werden nach unten verschoben.

Die Grafikansicht zeigt eine Echtzeit-Trendgrafik der ausgewahlten Parameter.

Mit der Schaltflaiche Schnappschuss konnen Sie einen Schnappschuss der Daten

i erstellen, die gerade auf dem Bildschirm angezeigt werden, und diesen in einer
Datei speichern. Nicht protokollierende Gerate kdnnen Daten als CSV-Dateien
speichern, nicht aber als WSL-Datendateien.

-~ Mit der Schaltflache Stop kénnen Sie Live-Daten kontinuierlich aufzeichnen
| ]

und in einer Datei speichern. Nicht protokollierende Gerate kdnnen Daten als
CSV-Dateien speichern, jedoch nicht als WSL-Datendateien.

Mit der Schaltflache Play kénnen Sie die Datenabfrage starten und stoppen.
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Kalibrieren und Einrichten von Sensoren

Auf der Registerkarte Sensoren konnen Sie die im Gerat verfligbaren Sensoren anzeigen. Auf dieser
Registerkarte konnen Sie auf Kalibrierungsassistenten und Sensoreinrichtungsoptionen zugreifen. Sie

konnen auch die Seriennummern der Sensoren, das Datum der Werkskalibrierung und das Datum der
Benutzerkalibrierung anzeigen.

|| sansar | _Serel Hurmbar_ Factory Ca Date | Maxt Factory Cal Data | Last Usar Cal Date | Hext Usar €3l D

6;” Canductiity ADpe5A3 2f16/2012 10;55:30 AM 2152012 4;55:30 PH
f Presajre/Temp PSIA (9., 303526 11572012 4007 P 11401300007 P SIEND012 10624117 AW
f Anaiog pH/ORP 013265 HE1D0IZ 0250 AM HAEOLS 4:02:59 AM

Bildschirm-Element Definition

ausgewahlten Sensor.

Diese Schaltflache 6ffnet die Einrichtungsoptionen fir den ausgewahlten
Sensor. Diese Optionen umfassen die Auswahl von Parametern, die Einstellung
von Einheiten und die Einstellung von Sentinel-Werten.

ﬁ Die Schaltflache Kalibrierung startet den Kalibrierungsassistenten fiir den
7

Wenn Sie auf den Sensor klicken, den Sie kalibrieren oder konfigurieren mochten, werden die
Schaltflachen Kalibrierung und Sensoreinstellung aktiv.

Empfehlungen fiir die Kalibrierungshdufigkeit

In-Situ-Sensoren werden im Werk Gber den gesamten Messbereich jedes Sensors kalibriert und erreichen
so ein sehr hohes Mal3 an Genauigkeit und Stabilitat Gber langere Zeitrdume ohne Benutzerkalibrierung.
In-Situ empfiehlt, das Gerat in einen bekannten Kalibrierungsstandard einzufiihren, um die Genauigkeit
eines Sensors zu Uberpriifen, bevor Sie eine Benutzerkalibrierung durchfiihren, wenn Sie eine Drift
vermuten, es sei denn, eine Benutzerkalibrierung ist durch ein Standardarbeitsverfahren erforderlich. Die
Kalibrierungsanforderungen variieren je nach Anwendung und Verschmutzungsbedingungen.
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Empfohlene Empfohlene Haufigkeit

Sensor Haufigkeit der der Werkskalibrierung Anmerkungen
Benutzerkalibrierung
Leitfahigkeit 3-6 Monate 12 Monate K-Zellen-Wert: 0,7 bis 1,3
Einzelner Punkt:
4-6 Wochen oder je nach Theoretische mV £30
pH-Wert Benutzerprotokoll oder 12 Monate mV 2- oder 3-Punkt
Standortbedingungen Steilheit: -66 bis 50
mV/pH

2- oder 3-Punkt-
Offset: £30mV bei pH
7

4-6 Wochen oder je nach
ORP Benutzerprotokoll oder 12 Monate Abweichung: £30 mV
Standortbedingungen

12 Monate oder je nach
RDO Benutzerprotokoll oder 12 Monate
Standortbedingungen

2-Punkt Steigung: 0,7
bis 1,3 2-Punkt-
Abweichung:+0,3 mg/L

Werkskalibrierung

Die Werkskalibrierung umfasst eine griindliche Reinigung, eine vollstandige Funktionsprifung und eine
Sensoranpassung fir alle Sensoren tiber den gesamten kalibrierten Temperaturbereich. Wir empfehlen eine
Werkskalibrierung alle 12 Monate oder wenn das Gerat deutlich zu driften scheint.
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Parametereinheiten und Sentinel-Werte einstellen

Sie kdnnen Sentinel-Werte und Einheiten fiir Parameter festlegen, indem Sie einen Parameter auswahlen
und auf die Schaltflache Sensor einrichten klicken.

~inix]

[ 1 semmar | SerdMumher | Factory Cal Cate | MextFactory ClDate | Last User Cal Date Il
j Qptc DEcokad Oeen 06477 L0012 1320052 P 1200013 Sa00=52 PR
G—-y oAy 065 WIG/2012 10:55:30 A 2153013 455:30 P4
A prasaunyTang psia(o0... a03sas [semorseup x|
j Arakg pHIORP oi3pss | Parmeeies
Linfac
[ st =
Sertiel e Ve
32053, 000 zat

Bildschirm-Element Zweck

Parameter In diesem Meni werden die Parameter aufgelistet, die flir den ausgewahlten
Sensor verfligbar sind.

Einheiten In dieser Dropdown-Liste kdnnen Sie die Einheiten fiir den ausgewahlten
Parameter auswahlen.

Dies ist ein Textfeld, in das Sie den Wert eingeben kénnen, den Sie in den
Sentinel Offline Wert Daten sehen mochten, wenn ein Sensor nicht kommunizieren kann.
Nachdem Sie einen Wert eingegeben haben, klicken Sie auf die Schaltflache
Einstellen, um ihn zu speichern.

Diese Schaltflache wird aktiv, wenn Sie einen Parameter auswahlen, der
Konfigurieren Sie zusatzliche Konfigurationsoptionen enthalt. Klicken Sie auf die Schaltflache
"Konfigurieren", um die zusatzlichen Optionen anzuzeigen.

Haken setzen Wenn Sie auf das Hiakchen klicken, werden die Anderungen, die Sie in diesem
Bildschirm vorgenommen haben, gespeichert.
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RDO-Sensor-Kalibrierung

Der optische Rugged Dissolved Oxygen Sensor ist sehr stabil. Die Werkskalibrierung sollte Messwerte mit einer
Genauigkeit von 3 % ergeben. Wenn Sie Messwerte mit hoherer Genauigkeit benétigen, empfehlen wir Ihnen,
eine 1-Punkt-Kalibrierung mit 100 % wassergesattigter Luft wie unten beschrieben durchzufiihren.

Kalibrierung 100%ige Sauerstoffsdttigung

1. Setzen Sie die Kalibrierkappe mit dem Entliftungsloch oben auf den Kalibrierbecher.

1Aufbewahrungskappe

2 Kalibrierkappe mit Entliiftungsoffnung

2. Legen Sie die Schwammscheibe auf den Boden des Kalibriergefa3es und tranken Sie die
Schwammscheibe mit ca. 10 mL sauberem Wasser.

3. Trocknen Sie die Sonde und das Sensormaterial vorsichtig mit einem Papiertuch ab. Stellen Sie
sicher, dass die Sonde und die Messflache frei von Wasser und Verschmutzungen sind.

4. Setzen Sie das Gerat in den Kalibrierbecher.

-

5. Warten Sie vor der Kalibrierung 5 bis 10 Minuten, bis sich die Temperatur stabilisiert hat.
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& Lassen Sie das Gerat nicht langer als 30 Minuten in der Kalibrierschale liegen. Dies kann dazu
fuhren, dass sich Kondensation auf dem Sensormaterial bildet, was nach der Kalibrierung zu

falerh nindvinan Macewniarkan fithet

Wahlen Sie in der Software die Registerkarte Sensor Setup.
Wahlen Sie den Parameter RDO Gel6ster Sauerstoff.

Klicken Sie auf Kalibrieren.

v o N o

StandardmaBig ist flr den ersten Punkt der Kalibrierung eine Sattigung von 100 % eingestellt.
Wenn Sie eine 2-Punkt-Kalibrierung durchflihren méchten, wahlen Sie auch 0 % Sattigung aus der
Dropdown-Liste. Andernfalls belassen Sie es bei "Keine".

| D0 Calbration - Sekect Mo =

I Reaton factory calibeston

Seart Cakbiatan Standards

D0 ke Fox £ alibientinn point 1 100% astoraton =

O vk b £ il sy et 2

Curer] Readngs
D0 el |7 19350
DO [ satsmin] faad ol

Cument Baesmetn: Sating {mbad E||;1:| =

10. Klicken Sie auf Weiter.

11. Geben Sie den barometrischen Druck oder die Hohe ein, bei dem/der das Instrument eingesetzt wird.
12. Klicken Sie auf Weiter.

13. Klicken Sie auf OK, um die Kalibrierung zu starten.

14. Wenn der Bildschirm anzeigt, dass die Kalibrierung die Stabilitat erreicht hat, klicken Sie auf
Akzeptieren, um die Kalibrierung abzuschlieen, oder auf Abbrechen, um zur vorherigen
Kalibrierung zurlickzukehren.

Kalibrierung der 0%igen Sauerstoffsdttiqgung

Wir empfehlen Ihnen, die Kalibrierung mit 0 % Sauerstoff nur dann durchzufiihren, wenn Sie gel6sten
Sauerstoff in einer Konzentration von weniger als 4 mg/L messen wollen.

1. Wenn Sie sich fiir eine 2-Punkt-Kalibrierung entschieden haben, werden Sie aufgefordert, die
Losung flr den zweiten Punkt der Kalibrierung einzustellen.

2. Nehmen Sie den nassen Schwamm aus der Tasse.
Flllen Sie den Kalibrierbecher bis zur Flllinie mit etwa 130 ml frischer Natriumsulfitlosung.

4. Legen Sie das Gerat vorsichtig in den Kalibrierungsbecher und achten Sie darauf, dass die Losung
nicht oben aus dem Kalibrierungsbecher herausgedriickt wird.
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5. Tauchen Sie den RDO-Sensor vollstandig in die Lésung ein.

6. Klicken Sie auf OK, um die Kalibrierung zu starten.

7. Wenn der Bildschirm anzeigt, dass die Kalibrierung die Stabilitat erreicht hat, klicken Sie auf

Akzeptieren, um die Kalibrierung abzuschlieBen, oder auf Abbrechen, um zur vorherigen
Kalibrierung zuriickzukehren.

8. Sie kdnnen den Kalibrierungsbericht speichern oder drucken.

9. Klicken Sie auf OK, um die Kalibrierung abzuschlieB3en.

. Wenn die Kalibrierung abgeschlossen ist, nehmen Sie das Gerat aus dem

Kalibrierungsbecher und spiilen Sie beides griindlich mit sauberem Wasser ab.
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Kalibrierung der Leitfdhigkeit

Der Leitfahigkeitssensor wird im Werk mit NIST-rlickfihrbaren Standards kalibriert, was einen hohen Grad
an Linearitat Gber den gesamten Betriebsbereich von 5 bis 100.000 uS/cm gewahrleistet. Dieser Sensor ist in
der Lage, seine verdffentlichten Spezifikationen zu erfiillen, ohne dass eine zusatzliche Kalibrierung durch
den Benutzer erforderlich ist. Die meisten handelsiiblichen Standards konnen einen gréBeren potenziellen
Messfehler verursachen als die urspriingliche Werkskalibrierung des Sensors.

Eine Benutzerkalibrierung wird nur dann empfohlen, wenn Sie sich an ein Standardbetriebsverfahren
halten missen oder wenn die Leitfahigkeitszelle physikalische Veranderungen erfahren hat (z. B.
Ablagerungen an den Wanden der Leitfahigkeitszelle, die nicht entfernt werden kénnen, oder

physikalische Schaden an den Wanden der Leitfahigkeitszelle).

1. Fillen Sie den Kalibrierbecher bis zur Filllinie mit etwa 130 ml der gewtlinschten Kalibrierlsung.

2. Stellen Sie das Gerat in die Losung und achten Sie darauf, dass die Lésung nicht aus dem
Kalibrierungsbecher herausgedriickt wird.

3. Wahlen Sie in der Win-Situ 5 Software den Leitfahigkeitssensor.

| Ag Yo g |
] 3 B S5, A.500 W |
1 - - - "l
| | Sansor Seral Mumbar | Factory C3l Dt W Pty Calte | Last User Cad Daca |_Mant Lisar Cal Date
f Optical Disokad Cupgan AT e 1205 P H22013 Gi0mEE PH |
'.:..I:"I [Cad e [
,_.-?) Prascure Tamp PSl4 (90._ 3G L/15/2012 94927 PM 1/14/2013 040:27 PM 5(23/2012 4:21:98 PN
‘).;'? Araing pH{ORP 013265 L2101 40250 AW BEN2013 4102159 AM

4. Klicken Sie auf die Schaltflache Kalibrieren in der linken Ecke des Bildschirms.

5. Wahlen Sie entweder 20° C oder 25° C als Referenztemperatur, wie in der Referenzkalibrierl6sung
angegeben.
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Wahlen Sie den entsprechenden Kalibrierstandard aus der Dropdown-Liste aus. Wenn Sie
"Benutzerdefiniert" wahlen, geben Sie den Wert der Lésung ein.

Klicken Sie auf Weiter.

8. Stellen Sie das Gerat in den Kalibrierungsbecher und warten Sie, bis sich die Temperatur stabilisiert hat.

10.
11.

12.
13.
14.

Klopfen Sie vorsichtig mit der Handflache gegen die Seiten des Kalibrierbechers, um etwaige
Luftblasen in der Leitfahigkeitszelle zu entfernen. Fiihren Sie eine Sichtpriifung durch, um
sicherzustellen, dass alle Luftblasen entfernt wurden.

Klicken Sie auf OK, um die Kalibrierung zu starten.

Wenn der Bildschirm anzeigt, dass die Kalibrierung die Stabilitat erreicht hat, klicken Sie auf
Akzeptieren, um die Kalibrierung abzuschlieBen, oder klicken Sie auf Abbrechen, um zur
vorherigen Kalibrierung zurtickzukehren.

Sie konnen den Kalibrierungsbericht speichern oder ausdrucken.
Klicken Sie auf OK, um die Kalibrierung abzuschliel3en.

Wenn die Kalibrierung abgeschlossen ist, nehmen Sie das Gerat aus dem
Kalibrierungsbecher und spiilen Sie beides griindlich mit sauberem Wasser ab.

Druck/Pegel

Der Drucksensor wurde werksseitig mit NIST-Standards kalibriert, und zwar mit einer hGheren Genauigkeit,
als sie in fast jeder anderen Umgebung erreicht werden kann. Daher ist eine Benutzerkalibrierung fiir den
Drucksensor nicht erforderlich, wenn es sich um einen geeichten Sensor handelt. Wenn Sie bei den
Messwerten des Drucksensors eine erhebliche Abweichung feststellen, senden Sie das Gerat zur Wartung
an das Werk. Die besten Ergebnisse erzielen Sie, wenn Sie den Drucksensor zur Messung der
Oberflachenhohe oder der Wassertiefe verwenden.
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Druck/Pegel

Wir empfehlen, den pH-/ORP-Sensor nach der Reinigung und Wartung oder alle zwei bis sechs Wochen zu
kalibrieren.
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Fillen Sie den Kalibrierbecher bis zur Flllinie mit etwa 130 ml der gewtlinschten pH- oder ORP-
Kalibrierlosung.

2. Setzen Sie die Kalibrierkappe etwas oberhalb der Drossel auf das Gerat, und stellen Sie das Gerat in
die L6sung, wobei Sie darauf achten miissen, dass die Losung nicht oben aus dem Kalibrierbecher

herausgedriickt wird.
3. Wahlen Sie in der Win-Situ 5 Software den pH/ORP-Sensor aus.

E722M1 ETAH2 !
[ R 'm

_Sansw | Gemltumber  Fecany el Date | MedFideyGillete letusrCallete  MextUswCaDe |
ﬁ COptica Desaked Oxygen ADEATT H2'A012 120992 FA 322013 601932 FM

f Conductaiy L k] ZALAE01Z 10:35:30 A /152013 4;55:30 PN

uﬂ"’ Frasaa Tamn PSI8 (80, 305526 WLSE01Z G827 P L14/2013 $80FF PN 52200012 45146 PH

1 -

4. Klicken Sie auf die Schaltflache Kalibrieren in der linken Ecke des Bildschirms.
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5. Wahlen Sie entweder pH kalibrieren oder ORP kalibrieren.

12.
13.
14.
15.

Klicken Sie auf Weiter.

Wahlen Sie einen Wert fiir den ersten Kalibrierungspunkt. Wenn Sie eine 2-Punkt- oder 3-Punkt-
Kalibrierung durchfiihren mochten, wahlen Sie die entsprechenden Werte aus, die auf dem Etikett
des Kalibrierstandards angegeben sind.

Klicken Sie auf Weiter.

. Stellen Sie das Gerat in den Kalibrierungsbecher und warten Sie, bis sich die Temperatur stabilisiert hat.
10.
11.

Klicken Sie auf OK, um die Kalibrierung zu starten.

Wenn der Bildschirm anzeigt, dass die Kalibrierung die Stabilitat erreicht hat, klicken Sie auf
Akzeptieren, um die Kalibrierung fiir diesen Kalibrierungspunkt abzuschlieBen, oder klicken Sie
auf Abbrechen, um zur vorherigen Kalibrierung zurtickzukehren.

Folgen Sie dem Assistenten, um mit den restlichen Kalibrierungspunkten fortzufahren.
Sie kénnen den Kalibrierungsbericht speichern oder drucken.
Klicken Sie auf OK, um die Kalibrierung abzuschliel3en.

Wenn die Kalibrierung abgeschlossen ist, nehmen Sie das Gerat aus dem
Kalibrierungsbecher und spiilen Sie beides griindlich mit sauberem Wasser ab.
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Controller-Anforderungen und -

Das Gerat kann zur Kommunikation (iber die folgenden Protokolle an einen Controller oder Logger
angeschlossen werden.

. SDI-12
RS485 Modbus
RS232 Modbus (mit Konverter)

(iberblick iiber die Verdrahtung

Beachten Sie die Diagramme auf den folgenden Seiten. Kiirzen und isolieren Sie nicht benétigte Drahte.
Das abgeschirmte Kabel sollte mit der Masse des Gehduses oder der Erde verdrahtet werden.

Abisolierte und verzinnte Kabel

Signal Farbe

Masse/Rucklauf Schwarz

Externe Stromversorgung| Rot

Keine Verbindung Braun
RS485 (-) Griin
RS485 (+) Blau
SDI-12 Weil3

Stromanschliisse

Der Aqua TROLL 400 benétigt eine externe 8 bis 36 VDC Stromquelle. Das rote Kabel muss an den
positiven Anschluss der Stromquelle angeschlossen werden. Das schwarze Kabel muss an den Minuspol
der Stromquelle angeschlossen werden, der oft auch als Systemerde oder Riickleitung bezeichnet wird.
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SDI-12-Schaltplan
Die Kabellange darf 60,9 m (200 ft) nicht Gberschreiten.

Signal Farbe
Masse/Rucklauf Schwarz
Externe Rot
Stromversorgung (9,6-16

VvDQ)

SDI-12 Weil3

Data logger

SDI-12 WHITE

EXT PWR RED

9.6-16 VDC —l_—

T GND/RETURN BLACK

X RS485 (—) GREEN
RS485 (+) BLUE

Max. cable length = 200 ft
To SDI-12 device

Konfigurieren der SDI-12-Einstellungen in VuSitu

single digit (0-9,a-7,47)

£F Level Mode
Choose and Order Parameters
o £} Communicaticn Settings [] FDOM Fluorescence RFU
Ive Readings
- inas™. ! 4 Fluorescein WT
Q SDi12 Seﬂmgs_ | Fluorescence BEY

& Calibrations

AN ' ,
Ny ¥ Real-Time Alarms ¢ ain WT pa/L
€% Instrument Settings w Fa) yon
P

o < 5 £ Instrument Firmware O we °C
Disconnect
ﬂ {# Restore Factory Settings ["] External voltage \

Stellen Sie eine Wahlen Sie SDI-12-Einstellungen.

Verbindung zum Verwenden Sie die

VuSitu her und Kontrollkastchen, um

wadhlen Sie die anzuzeigenden

Gerateeinstellungen. Parameter auswahlen.
["] FDOM Fluorescence RFU

Fluorescein WT
Fluorescence Red

........... pa/L
ST

Temperature - C
Pa ;
External Voltage QJ\/

Pressure psi

O|gd||op| O

]

¥

Set Instrument Aaaress 0
single digit (0:932A7)

Choose and Order Parameters

FDOM Fluorescence RFU

Fluorescein WT
Fluorescence

Fluorescein WT N
Concentration M/l

Temperature ‘¢

External Voltage A\

10|o|o|o|0
\‘
©)

Tippen Sie auf das
Zahnradsymbol, um die
Einheiten fir die
einzelnen Parameter
einzustellen.
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Durch Ziehen und Ablegen
von Parametern konnen Sie
die Reihenfolge andern.
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Modbus-Master-RS485-Schaltplan
Die Kabellange darf 1.219 m (4.000 ft) nicht Giberschreiten.

Signal Farbe
Masse/Rucklauf Schwarz
Externe Rot
Stromversorgung (12-36

VvDQ)

RS485 (-) Grin
RS485 (+) Blau

Modbus master with

RS485 built in
Digital PLC
EXT PWR RED
- [
12-36VDC _—— _
ji i GND/RETURN BLACK

RS5485 (-) GREEN
RS485 (+) BLUE

To Modbus slave

Y
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Modbus Master RS232 Schaltplan (Konverter erforderlich)

Die Kabellange zwischen Master und Slave darf 1.219 m (4.000 ft) nicht tiberschreiten. Die Kabellange
zwischen Master und Konverter darf 6 m (20 ft) nicht Gberschreiten.

Signal Farbe
Masse/Rucklauf Schwarz
Externe

Stromversorgung (12-36 | Rot
VDC,

Spannungsbegrenzung

durch Konverter)

RS485 (-) Grin

RS485 (+) Blau

Modbus master with
RS232 built-in
(converter required)

Digital PLC
EXT PWR RED
=
12VDC ——
iw-:"age limﬂﬂ'ﬁ; T GNOVRETUAN BLACK
W conmvartar ~ |
RS232 (TXD) =t RS485 () GREEN
AS23z (RXD) RS485 (+) BLUE
Converer
To Modbus slave
+
Port-powered RS485 EXT PWR RED™"
converter, such as B&B -
Electronics Model 485SDATE GND/RETURN BLACK
RA5485(+) BLUE
RE485(-) GREEN
Pin 5 GND
7 7 (TR el
. = + - -
Pin 3TXD] & @ @ = g %" oo
T
Pin2RXD| R & =TEEs

*** Required if port power is not available
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RS485 Netzwerk Richtlinien

Das Gerat verwendet RS485 als wichtigste digitale Kommunikationsverbindung. R5485 wird haufig in
der Industrie als kleines Geratenetzwerk verwendet. Bei der Konfiguration eines RS485-Netzwerks mit
diesem Gerdt sind einige Installationsrichtlinien zu beachten. Siehe die Modbus- und SDI-12-
Referenzanleitung.

DB-9-Diagramm

OOO®E
©O®O®

Stif | Signal Name
t
1 Trager-Detektor DCD
2 Empfangen von Daten RXD
3 Daten ubermitteln TXD
4 Datenendgerat bereit DTR
5 Signalmasse/Gemeinsamkeit GND
6 Datensatz bereit DSR
7 Anfrage zum Senden RTS
8 Zum Senden freigeben CTS
9 Ring-Indikator RI

Uberblick iiber die Kommunikation

Das Gerat kann so programmiert werden, dass es entweder Modbus oder SDI-12 verwendet. Modbus und
SDI-12 kénnen nicht gleichzeitig verwendet werden. Das jeweils verwendete Protokoll blockiert die
Kommunikation des anderen.

@ Informationen zu Registern und Programmierung finden Sie im Aqua TROLL 400 Modbus- und
SDI-12-Referenzhandbuch.

Bevor Sie das Gerat mit dem Steuergerat verbinden, miissen Sie die Kommunikationseinstellungen mit der
Win- Situ-Software oder der VuSitu Mobile App und dem Kommunikationsgerat konfigurieren.

Gerate-ID
Die Gerate-ID fur die AQuaTROLL 400 ist 18.
Datenqualitats-IDs und die Sensorzustandstabelle

Jeder Sensor der Aqua TROLL 400 ist mit einem entsprechenden Datenqualitats-ID-Register verbunden.
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(Siehe Aqua TROLL 400 Modbus- und SDI-12-Anleitung zum Einrichten der Register.) Wenn Data Quality
ID-Register

konfiguriert sind, geben sie Datenqualitats-ID-Nummern zurlick, die lhnen helfen kdnnen, Probleme mit
dem System zu beheben oder zu liberpriifen, ob die Messwerte normal sind. Siehe die Tabelle zum
Sensorzustand.
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Tabelle Sensorzustand

Abkiirzung

Datenqualit
atiD

Text

Beschreibu
ng

Keine

Keine

Normale Datenqualitat

ucC

Benutzer Cal Abgelaufen

Mit einer abgelaufenen
Benutzerkalibrierung gemessener
Parameter ohne Fehler.

FC

Factory Cal Abgelaufen

Mit einer abgelaufenen
Werkskalibrierung gemessener
Parameter ohne Fehler.

ERR

Unbekannter Fehler

Parameter mit Fehler
gemessen, Sentinel-Wert
geliefert.

WU

Aufwarmen des Sensors

Der Sensor erwarmt sich, der
Sentinel-Wert wird geliefert.

DIS

Sensor-Warnung

Der gemessene Parameter
entspricht nicht den normalen
Quialitatskriterien. Der Sensor ist
leicht beschadigt, oder die
empfohlene Lebensdauer ist
erreicht.

CAL

Sensor kalibrieren

Der Sensor wird kalibriert, der
Kalibrierwert wird geliefert.

OL

Fehlender Sensor

Sensorkommunikation
fehlgeschlagen, Sentinel-Wert

geliefert. Stellen Sie sicher, dass die

Sensorkappe installiert ist und
richtig sitzt.
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Pflege und Wartung

Zeitplan fiir die Wartung

Um optimale Ergebnisse zu erzielen, sollten Sie das Gerat alle 12 bis 18 Monate zur Werkskalibrierung an den
Hersteller schicken.

Vom Benutzer zu wartende Teile

Zu den vom Benutzer zu wartenden Teilen des Gerats gehoren die O-Ringe, der pH-/ORP-Sensor und die
RDO-Sensorkappe.

0-Ringe
Das Gerat hat mehrere O-Ringe, die vom Benutzer gewartet werden kdnnen, um zu verhindern, dass
Feuchtigkeit in das Gerat eindringt und die Elektronik beschadigt. Tragen Sie bei der Installation neuer

O-Ringe eine sehr diinne Schicht Vakuumfett auf. Die O-Ringe befinden sich in den folgenden
Bereichen.

e 0
1

1 Anschluss

2 Gehause des Instruments

3 pH-Sensor

4 RDO-Sensor

Austausch der RDO-Sensorkappe

Die RDO-Sensorkappe hat eine typische Lebensdauer von 1 Jahr (15 Monate Gesamtnutzungsdauer),
nachdem der Sensor seinen ersten Messwert erfasst hat, oder 36 Monate ab dem Herstellungsdatum.
Befolgen Sie die Anweisungen im RDO Sensor Cap Replacement Kit. Ersatzkappen sind bei In-Situ Inc. oder
Ihrem autorisierten In-Situ-Handler erhaltlich.

Austausch des pH/ORP-Sensors

Um den pH/ORP-Sensor auszutauschen oder die Vergleichsstelle neu zu beftillen, befolgen Sie die Anweisungen

auf dem Anleitungsblatt fiir den pH/ORP-Sensor, das dem Austauschsensor beiliegt.

Lagerung der Instrumente

Um die Sonde eine Woche oder kiirzer zu lagern, legen Sie die Sonde in den Kalibrierungsbecher mit
mindestens 10 mL sauberem Wasser, um eine feuchte Lagerungsumgebung zu erhalten. Um die Sonde
langer als eine Woche zu lagern, fiihren Sie das folgende Verfahren durch.
1. Entfernen Sie den pH/Redox-Sensor und stecken Sie den orangefarbenen pH-
Anschlussstecker in den leeren pH/Redox-Anschluss, damit keine Feuchtigkeit in die Sonde
eindringen kann.
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2. Suchen Sie die Sensoraufbewahrungsflasche, in der der pH-Sensor urspriinglich versandt wurde.

. Offnen Sie die Flasche und entfernen Sie den O-Ring.

. Geben Sie so viel pH-Speicherldsung oder pH-4-Losung hinzu, dass der Sensorkolben bedeckt ist (etwa 10
mL).
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5. Schieben Sie den O-Ring auf den Sensor, und schieben Sie dann den Flaschendeckel wie abgebildet auf
den Sensor.

.

6. Legen Sie die Sensorspitze in den Puffer und ziehen Sie die Kappe fest, damit der Glaskolben nicht
austrocknet.
Reinigung des pH/ORP-Sensors

Beginnen Sie mit der sanftesten Reinigungsmethode und gehen Sie nur bei Bedarf zu den anderen
Methoden Uber. Berlihren oder wischen Sie den Glaskolben nicht direkt.

Um den pH-Sensor zu reinigen, spilen Sie ihn vorsichtig mit kaltem Wasser ab. Wenn eine weitere Reinigung
erforderlich ist, berlicksichtigen Sie die Art der Verschmutzung, um die geeignete Methode zu bestimmen.

Entfernen Sie kristalline Ablagerungen

1. Reinigen Sie den Sensor mit warmem Wasser und milder Seife.

2. Weichen Sie den Sensor 10 bis 30 Minuten lang in einer 5%igen HCI-L6sung ein.

3. Beianhaltenden Ablagerungen abwechselnd in 5%iger HCI- und 5%iger NaOH-L6sung eintauchen.
Entfernen Sie dlige oder fettige Riickstinde

1. Reinigen Sie den Sensor mit warmem Wasser und milder Seife.

2. Methanol oder Isopropylalkohol kdnnen fiir kurze Einweichzeiten von bis zu 1 Stunde verwendet werden.

3. Tauchen Sie den Sensor nicht in starke Losungsmittel, wie chlorierte Lésungsmittel, Ether oder
Ketone, einschlieBlich Aceton.

Proteindhnliches Material oder schleimigen Film entfernen
1. Reinigen Sie den Sensor mit warmem Wasser und milder Seife.

2. Weichen Sie den Sensor 10 Minuten lang in 0,1 M HCI-L&sung ein und spiilen Sie ihn dann mit
entionisiertem Wasser ab.

Nach der Durchfiihrung einer dieser Reinigungsmethoden spiilen Sie den Sensor mit Wasser ab
und legen ihn dann (iber Nacht in einen pH-4-Puffer ein.

Reinigung des RDO-Sensors
Reinigen Sie die Sensorkappe
1. Lassen Sie die Kappe auf dem Sensor.

2. Spilen Sie den Sensor mit sauberem Wasser aus einer Spriihflasche oder einer Spriihflasche ab.
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3. Bei biologischem Bewuchs vorsichtig mit einem weichen Tuch oder einer Birste abwischen.
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4. Beistarken Verschmutzungen oder Mineralablagerungen das RDO-Kappenende (wahrend die
Kappe noch auf dem Sensor installiert ist) 15 Minuten lang in handelsiiblichem Haushaltsessig
einweichen und anschlieBend 15 Minuten lang in entionisiertem Wasser einweichen.

Essig ist fur alle Sensoren der Sonde sicher, auch fiir den RDO-Sensor, wenn die Sensorkappe
aufgesetzt ist.

5. Verwenden Sie keine organischen Losungsmittel, da diese das Sensormaterial beschadigen.
Entfernen Sie die Kappe nicht vom Sensor, bevor Sie ihn abwischen.

6. Fuhren Sie nach der Reinigung der Sensorkappe eine 2-Punkt-Kalibrierung durch.
Reinigen Sie das optische Fenster

1. Fihren Sie diese Aufgabe nur einmal pro Jahr durch, wenn Sie die Sensorkappe ersetzen.

2. Ziehen Sie, um die Sensorkappe zu entfernen.

3. Wischen Sie das optische Fenster vorsichtig mit dem mitgelieferten Objektivtuch ab.

& Befeuchten Sie den Innenbereich der Linse nicht mit Wasser oder anderen Lésungen.

Reinigung des Leitfdhigkeitssensors

1. Bevor Sie beginnen, stellen Sie sicher, dass die RDO-Kappe und alle abnehmbaren Sensoren
angebracht sind. Spilen Sie den Leitfahigkeitssensor unter flieBendem Wasser ab, um loses
Material zu entfernen.

2. Befolgen Sie Reinigungsverfahren 1. Wenn immer noch Verschmutzungen vorhanden sind, fahren
Sie mit dem ndchsten Reinigungsverfahren fort. Wenn die Verschmutzungen entfernt sind, fahren
Sie mit dem letzten Schritt fort.

Reinigungsverfahren 1

Achten Sie darauf, das Kunststoffmaterial der Leitfahigkeitsmesszelle nicht zu beschadigen. Reinigen Sie die
Leitfahigkeitszelle vorsichtig mit einem weichen Tupfer und einer milden Seife, z. B. einer verdiinnten
L6sung von Geschirrspiilmittel. Die Sonde wird mit Polyurethanschaumtupfern fiir diesen Zweck geliefert.
Sie kdnnen auch gute Ergebnisse erzielen, indem Sie mit einem diinnen Baumwoll-Pfeifenreiniger eine
sanfte Hin- und Herbewegung ausfiihren. Wenn immer noch Verschmutzungen vorhanden sind, fahren Sie
mit Reinigungsverfahren 2 fort. Wenn der Sensor sauber ist, fahren Sie mit dem letzten Schritt fort.

Reinigungsverfahren 2

Achten Sie darauf, das Kunststoffmaterial der Leitfahigkeitszelle nicht zu beschadigen. Schrubben Sie
die Leitfahigkeitszelle vorsichtig mit einem Schaumstofftupfer und einer aggressiven Seife wie z. B.
Alconox-Reiniger. Wenn immer noch Verschmutzungen vorhanden sind, fahren Sie mit
Reinigungsverfahren 3 fort. Wenn der Sensor sauber ist, fahren Sie mit dem letzten Schritt fort.

Reinigungsverfahren 3

Weichen Sie den Sensor mit verdiinnter Essigsaure (10:1-L6sung) oder handelsiiblichem Haushaltsessig
ein, um Kalkablagerungen aufzuweichen. Fiihren Sie anschlieBend je nach Grad der Restverschmutzung
Reinigungsverfahren 1 oder 2 durch. Die Sonde kann beliebig lange in Haushaltsessig eingeweicht
werden. Wenn immer noch Ablagerungen vorhanden sind, fahren Sie mit Reinigungsverfahren 4 fort.
Wenn der Sensor sauber ist, fahren Sie mit dem letzten Schritt fort.

Reinigungsverfahren 4
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Tragen Sie verdiinnte Phosphorsaure (< 27 %) oder das Verbraucherprodukt LIME-A-WAY mit einem

weichen Tupfer ortlich auf, um Eisen- oder Kalziumablagerungen zu entfernen, die nach Anwendung von
Verfahren 3 zuriickbleiben. Lassen Sie den Reiniger nicht langer als 10 Minuten mit dem Sensor in Kontakt
kommen. Spiilen Sie gut mit sauberem Wasser nach und fahren Sie mit dem letzten Schritt fort.

Uberpriifen Sie die Sensorkalibrierung vor der erneuten Ausbringung. Kalibrieren Sie den Sensor bei Bedarf neu.
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Konformitatserkldrung

l
o In-Situ

CE-Konformitatserklarung

Hersteller: In-Situ, Inc.
221 East Lincoln Avenue, Fort Collins, CO 80524,
USA

Erklart, dass das folgende Produkt:
Produktbezeichnung: Aqua TROLL 400

Modell: Aqua TROLL 400

Teilenummer: 0088300

Produkt-Beschreibung: Multiparametersonde zur Messung der
Wasserqualitdt Modellvarianten: Keine

steht im Einklang mit der folgenden Richtlinie
e 2014/30/EU EMV-Richtlinie
¢ Richtlinie zur Beschrankung der Verwendung bestimmter gefahrlicher Stoffe in
Elektro- und Elektronikgeraten (RoHS), 2011/65/EU und Delegierte Richtlinie der
Kommission, (EU) 2015/863

und erfiillt oder Gbertrifft die folgenden internationalen Anforderungen und

Konformitatsstandards: EMV-Normen:
EN 61326-1:2021

RoHS-Norm:
EN 63000:2018

Die CE-Kennzeichnung ist entsprechend angebracht.

| g A2
C V ™ —
David A. Bossie
Manager fiir die Einhaltung gesetzlicher Vorschriften
In-Situ, Inc.
Juli 13, 2022

221 East Lincoln Avenue, Fort Collins, CO 80524 USA

WWW.IN-SITU.COM
Toll Free: 800.446.7488  Tel: 970.498.1500  Fax:970.498.1598

Urheberrecht © 2015 In-Situ Inc. Dieses Dokument ist vertraulich und ist Eigentum von In-Situ Inc. Verteilen Sie es nicht ohne Genehmigung.
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UKCA-Konformitatserklarung

Hersteller: In-Situ, Inc.
221 East Lincoln Avenue, Fort Collins, CO 80524,
USA

Wir erkldren, dass die Leistung des folgenden Produkts:
Produktbezeichnung: Aqua TROLL 400

Modell: Aqua TROLL 400

Teilenummer: 0088300

Produkt-Beschreibung: Multiparameter-Sonde zur Messung der Wasserqualitat.

Modell-Varianten: Keine

mit den folgenden Verordnungen in Einklang steht:
e EMV-Verordnung 2016
¢ Verordnung zur Beschrénkung der Verwendung bestimmter gefahrlicher Stoffe
in Elektro- und Elektronikgeraten (RoHS) (S.l. 2012:3032)
und erfiillt oder libertrifft die folgenden britischen Anforderungen und Konformitatsstandards:

¢ EMC:BS 61326-1:2021

¢ RoHS: BS 63000:2018

Das UKCA-Zeichen ist entsprechend angebracht.

I / A7)

) /R %

Vs A /,/L /AN
Lo /<v§7’;:/77

cR(EFC

David A. Bossie

Manager fir die Einhaltung gesetzlicher Vorschriften
In-Situ, Inc.

Juli 13, 2022

221 East Lincoln Avenue, Fort Collins, CO 80524 USA
Toll Free: 800.446.7488  Tel: 970.498.1500  Fax: 970.498.1598

WWW.IN-SITU.COM

Urheberrecht © 2015 In-Situ Inc. Dieses Dokument ist vertraulich und ist Eigentum von In-Situ Inc. Verteilen Sie es nicht ohne Genehmigung.
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